Prof. Dr. Alfred Toth
Stelligkeit, Werte und Orte von Relationen

1. In der Kklassischen Semiotik gibt es eine dreifache Ubereinstimmung,
insofern die n-adizitat der Relation (Triadizitat bzw. Trichotomie) mit der
Anzahl der semiotischen Werte bzw. Primzeichen (3) und der Anzahl
ontischer Orte, an denen die Werte eingesetzt werden konnen (3) jeweils
gleich sind

n-adisch  Orte Werte
3 3 3.

Auffilligerweise sind aber die eine Zeichenklasse bzw. Realitdtsthematik
konstituierenden Subzeichen binar (dyadisch), d.h. hier gilt

n-adisch  Orte Werte
2 3 3.

Wir hatten deshalb in Toth (2026a) statt binarer ternare Dyaden konstruiert,
d.h. das Abbildungsschema der klassischen Semiotik

DS: ZKl = (3x, 2.y, 1.z) x RTh = (z.1, y.2, x.3)

in das folgende neue Abbildungsschema transformiert

DS: ZKl = (a.b.c), (d.e.f), (g.h.i))) x RTh = ((i.h.g), (f.e.d), (c.b.a)).
Fiir dieses gilt nun wiederum

n-adisch  Orte Werte

3 3 3.

2. Wie wir in Toth (2026b) gezeigt hatten, ist es kein Problem, 4-, 5- oder
noch hoher wertige semiotische Relationen zu konstruieren. Dennoch
bleiben wir in dieser Arbeit bei 3-adischen Semiotiken und zeigen nun die
Falle, in denen die Anzahl Orte und die Anzahl Werte nicht tibereinstimmen:

n-adisch  Orte Werte
3 1 2

3 2 1
3 2 3
3 3 2



2.1. Fur eine Relation mit 1 Ort und 2 Werten gibt es nur zwei Moglichkeiten

2.2. Fur eine Relationen mit 2 Orten und 1 Wert gibt es ebenfalls nur zwei
Moglichkeiten

O 1

1 O

2.3. Fur eine Relation mit 2 Orten und 3 Werten gibt es sechs Moglichkeiten
1 2 | 2 1

2 3 | 3 2

1 3 | 3 1

2.4. Fur eine Relation mit 3 Orten und 2 Werten gibt es ebenfalls sechs Mog-
lichkeiten

1 2 O | 0O 2 1
1 0O 2 | 2 0O 1
o 1 2 | 2 1 O

2.5. Dagegen gibt es fiir eine Relation mit 3 Orten und 3 Werten 27 Moglich-
keiten (vgl. Toth 2026c¢)

R=((1,0,0), (2 0 0),3 0 0)
R=((1,0,0), (2,0, 0),(0,3,0)
R=((1,0,0), (2,0 0),(0,0,3))

R=((1,0,0), (0,2 0), (3,0 0)
R=((1,0,0), (0,2 0),(0,3,0)
R=((1,0,0), (0,2 0),(0,0,3))

R=((1,0,0),(0,02), 3 0 0)
R=((1,0,0),(0,0,2),(0,3,0)



R=((1,0,0),(0,0,2),(5,0,3))

R=((0,1,0),(2 00),3 0 0)
R=((0,1,0),(2 00),(,3, 0)
R=((0,1,0),(2 00),(0,0,3))

R=((0,1,0),(0,20),@300)
R=((0,1,0),(0,20),(05,3,0)
R=((05,1,0),(06,20),(0,0,3))

R=((0,1,0),(0,02), 3 0 0)
R=((0,1,0),(0,0,2),(0,3,0)
R=((0,1,0),(00,2),(0,0,3))

R=((0,0,1),(2,0,0),@3,0,0)
R=((0,0,1),(2,0,0),(5,3,0)
R=((5,0,1),(2,0,0),(05,0,3))

O

R=((5,0,1),(6,2,0),(@3,0,0)
R=((0,0,1),(0, 2 0),(05,3,0)
R=((0,0,1),(0, 2 0),(05,0,3))

R=((0,0,1),(0,0,2), 3,0, 0)
R=((05,01),(05,0,2),(G,3,0)
R=((5,01),(06,0,2),(0,0,3))
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